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Dziekujemy za zakup produktu PRO,
niezawodnego i wytrzymatego narzedzia
dla profesjonalnych uzytkownikéw.

OPIS URZADZENIA

Detektor wigzki laserowej do laserowych niwelatorow
rotacyjnych z czerwong wigzka.

¢ \Vskazania odczytu wyswietlane w postaci graficznej oraz
przeliczane na milimetry (mm) lub cale {inch — do wyboru
w formie utamkéw dziesietnych lub zwyktych).

e Dwa ekrany — z przodu i z tytu dla zwigkszenia ergonomii
pracy.

e Sygnaty dZwiekowe z regulowana gtosnoscia umozliwiajg
prace z odlegtosci (np. dla operatoréw maszyn).

e Szeroki zakres pracy dzieki duzemu oknu odbiornika —
135 mm.

e Cztery poziomy doktadnosci dopasowane do potrzeb
(£1 mm, £2 mm, £5 mm, =10 mm).

e Funkcja automatycznego wytgczania po 30 minutach bez
odczytu.

e Mocny uchwyt do taty w zestawie.
e Odpornosé na wode i kurz potwierdzona klasg IP54.



1. WYGLAD 0GOLNY
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1. Przedni ekran LCD
2. Sygnalizator LED
3. Panel sterowania
4. Libella

5. Okno detektora
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6. Gtosnik

7. Prowadnice uchwytu
8. Gwint a”

9. Klapka kamory baterii
10. Tylny ekran LCD

11. Magnesy
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1.1 PANEL STEROWANIA
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1. Jednostka pomiaru
2. Wartos¢ przesuniecia
3. Tryb doktadnosci:

v A\ A\ L
A A A A
najwyzsza wysoka Srednia zgrubna

4. Kierunkowy wskaznik potozenia wigzki:

=/ -wigzka laserowa ponizej punktu O
i; obniz detektor

mmm - \igzka laserowa w punkcie O
/5\ - wigzka laserowa powyzej punktu O
—_ podnies detektor

5. lkona zera referencyjnego
6. Stan poziomu baterii:

D - nafadowana

W p - stan przyblizony

_p - stanprzyblizony

:l:) - niski stan - wymien baterig

7. lkona stanu potfaczenia z laserem
8. lkona podswietlenia
9. lkona gtosnosci



SRODKI 0STROZNOSCI

Produkt nie zawiera lasera, ale stuzy do pracy z wigzka
laserowa.

Podczas pracy z urzadzeniami laserowymi:

- NIE WOLNO wpatrywac sie w promienie lasera.

- NIE WOLNO kierowa¢ promienia lasera w strone innych
0s6b ani zwierzat.

- NIE WOLNO praobowac naprawiac lub w jakikolwiek inny
sposob modyfikowac urzadzenia. Czynnoéci te nie tylko
uniewazniajg gwarancije na ten produkt, ale takze moga
stanowic istotne zagrozenie dla operatora urzadzenia.
W razie koniecznej naprawy skontaktuj sie z lokalnym
sprzedawca.

- NIE WOLNO w zaden sposéh zmieniac wigzki promieni
przez uzycie innych instrumentow optycznych.

- NIE WOLNO usuwac jakichkolwiek etykiet z urzgdzenia.



2. 0BStUGA URZADZENIA

2.1 ZASILANIE

W komorze baterii (9] umies¢ 4 baterie AA zgodnie
z 0znaczeniami — zwr6¢ uwage na symbole +/ -.
Baterie powinny by¢ tego samego typu i pojemnosci.
Nie uzywaj baterii o réznym stopniu zuzycia.

2.2 UCHWYT DO tATY

Detektora mozna uzywac na dwa sposoby: trzymac
go w dfoni lub zamocowac do taty niwelacyjnej, tyczki
rozporowej lub innego przedmiotu za pomoca
dofgczonego do zestawu uchwytu.

Przed przymocowaniem uchwytu do detektora
upewnij sie, ze wypustki uchwytu pokrywajg sie

z prowadnicami w korpusie detektora, a nastepnie
dokreé srube mocujaca.
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2.3 WEACZANIE | WYLACZANIE DETEKTORA ORAZ
PODSWIETLENIA EKRANOW

Przytrzymaj guzik @ , aby wigczyc lub wytaczyé
urzadzenie.

Jesli detektor jest wigczony, naciéniecie guzika @
wiaczy/wytaczy podéwietlenie obu ekrandw.
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e detektor wytgczy sie automatycznie po 30 minutach bezczynnosci.

e podswietlenie ekrandw wytaczy sie automatycznie po 10 minutach
bezczynnosci.
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2.4 GLOSNOSE

Po wigczeniu domysinie ustawiony jest tryb glosny 1.

Przyciskiem zmienia sig kolejno tryby
po kazdym nacisnieciu: cichy 2, wytaczony 3, glosny
1, cichy 2, itd.
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2.5 WYBGR JEDNOSTKI

Detektor po uruchomieniu automatycznie wybiera
tryb 1 metryczny (mm — milimetry).

Przyciskiem zmienia sie kolejno tryby
po kazdym nacisnieciu:

2 cale (in, utamki dziesietne), 3 cale (frac, utamki
zwykte), 1 milimetry (mm), itd.
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2.6 DOKLADNDSE

Przyciskiem % zmienia sie kolejno tryby po kazdym
nacisnieciu: najwyisza, wysoka, Srednia, zgrubna, itd.

1. Doktadno$é w milimetrach (mm)
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2. Doktadnosé w calach / ulamki dziesietne (in)
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2.7 USTAWIANIE 0 REFERENCYJNEGO
Po uruchomieniu detektora punktem odniesienia
pomiaru jest linia oznaczona na panelu oraz
mechaniczne wcigcie w obudowie:
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Gdy detektor jest wigczony i wskazuje odczyt
wykrytej wigzki lasera, nacisnij przycisk , aby
ustawi¢ nowy punkt O (O referencyjne). Wskazania
detektora beda wtedy odnosic¢ sie do nowego punktu
zero — zaréwno wskazania $wiatet LED, jak i pomiar
w wybranej jednostce.

wigzka lasera —-—e—-—

mm
0220

g

‘ .| Uwagal

) —|  Uruchomienie tej funkgji

*| w czasie gdy detektor

nie wykrywa wigzki lasera

(lub jest poza skalg), wprowadzi

urzadzenie w stan btedu —
mmmp wyswietli sig komunikat ERR.
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3. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

4 ustawienia doktadnosci:

- najwyzsza: 1 mm 1 mm

- wysoka: 2 mm 2 mm

- érednia: 5 mm 5 mm

- zgrubna: 10 mm 10 mm

Wielkos¢ okna detektora : 135 mm

Doktadnos¢ libelli: 3072 mm

Czas dziatania

(wytaczone podswietlenie ekranu): 24 godziny

Automatyczne wytaczanie

(gdy brak wykrycia sygnatu): 30 min

Zasilanie: 4 x bateria AA

Klasa odpornosci: P54

Temperatura pracy: -10°C do 50°C

Temperatura przechowywania: -20°C do 60°C
4. ZESTAW ZAWIERA

- Detektor DWL-RD
- Uchwyt detektora
- Instrukcja obstugi
- Baterie alkaliczne 4 x AA

5. 0OCHRONA SRODOWISKA

Zuzyte urzgdzenie nalezy oddac¢ do utylizacji wytgcznie

w miejscu do tego przeznaczonym.

W celu uzyskania dodatkowych informacji, skontaktuj sie
z przedstawicielem firmy PRO sp. z o0.0. lub lokalnymi
instytucjami odpowiedzialnymi za zarzadzanie odpadami.

6. GWARANCJA | SERIVIS

W celach gwarancyjnych oraz wsparcia serwisowego
nalezy sie kantaktowac z lokalnym sprzedawca urzadzenia.



Thank you for choosing a PRO product,
reliable and durabhle tool
for the PROfessional users.

DEVICE DESCRIPTION

Laser beam detector for red-beam rotary lasers.

e Reading indications displayed graphically and converted
to millimeters (mm]) or inches (inch — selectable in the
form of decimals or simple fractions).

e Two screens — front and back for increased work
ergonomics.

e Sound signals with adjustable volume will allow you
to work from a distance (e.g. for machine operators).

¢ \Wide working range thanks to a large receiver window —
135 mm.

e Four levels of accuracy to suit your needs
(£1 mm, £2 mm, £5 mm, £10 mm).

e Auto shut-off function after 30 minutes without
a reading.

e Strong leveling staff grip included.
e \Water and dust resistance confirmed with IP54 class.

17



1. OVERVIEWV

1. Front LCD screen
2. LED indicator

3. Control panel

4. Bubble vials

5. Detector window
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6. Speaker
7. Grip guides

8. V4" thread

9. Battery compartment
10. Rear LCD screen
11. Magnets

ver. 1.1
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1.1 CONTROL PANEL

Turn on/off the detector
Turn on/off backlight

20
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Unit se
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1.2 SCREEN
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1. Unit
2. Offset value
3. Accuracy mode:

v A\ A\ L
A A A n
highest high medium rough

4. Directional beam position indicator:

=/ -laser beam below point O,
\ lower the detector

mmm - [gser beam at point O

/5\ - laser beam above point O,
==\ raise the detector

5. 0 reference icon
6. Battery status:

T -ful

(1] IJ - approximate state
[] |3 - approximate state

|J - low battery - change the battery

7. Laser connection status icon
8. Backlight icon
9. Volume icon

21
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PRECAUTIONS

The product does not contain a laser emitter, but it is used
to work with a laser beam.

When working with laser devices:

- DO NOT stare into the laser beams.

- DO NOT aim the laser beam at other people or animals.
- DO NOT attempt to repair or otherwise modify a laser
device. These actions not only void the warranty for the
product, but may also pose a significant risk to the
operator of that device.

Contact your local dealer if repairs are required.

- DO NOT alter the laser beam in any way by using other
optical instruments.

- DO NOT remove any labels from a laser device.



2. USING THE DETECTOR

2.1 POWER

Place 4 AA batteries in the battery compartment (9)
according to the markings - pay attention

to the + / - symbols.Batteries should be of the same
type and capacity.Do not use batteries with different
levels of wear.

2.2 LEVELING STAFF GRIP

The detector can be used in two ways: hold it in your
hand or attach it to a leveling STAFF, spreader pole
or other object using the grip included in the set.

Before attaching the grip to the detector, make sure
that the tabs of the grip line up with the guides in the
detector body, and then tighten the fixing screw.




2.3 TURNING THE DETECTOR ON AND OFF AND THE SCREEN
BACKLIGHT ON/OFF

Hold the @ button to turn the device on or off.

If the detector is turned on, short pressing the @
button will turn the backlight on or off of both screens.
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Attention:

e the detector will turn off automatically after 30 minutes of
inactivity.

e the backlight of the screens will turn off automatically after
10 minutes of inactivity.
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2.4 SOUND VOLUME

When turned on, the sound mode is set to loud 1
by default.

The button changes the modes sequentially

after each press: silent 2, off 3, loud 1, silent 2, etc.

@

mm mm mm
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2.5 UNIT SELECTION

The detector automatically selects the metric mode
1 (mm - millimeters) by default upon turning ON.

The button changes the modes successively

after with each press:

2 inches (in, decimals), 3 inches (frac, fractions],

1 millimeters (mm), etc.
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2.6 ACCURACY

The % button changes the modes successively
after with each press: highest, high, medium, rough, etc.

1 Accuracy in millimeters (mm)

mm
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2. Accuracy in inches (in)
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3. Accuracy in inches as fractions (frac)
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2.7 SETTING 0-REFERENCE

Upon turning on the detector, the measurement
reference point is the line marked on the display and
the mechanical indentation in the housing:
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With the detector on and indicating a laser beam
reading, press the button to set a new O point
(O reference). The detector indications will then
refer to the new zero point - both the indications
of the LED lights and the measurement in the
selected unit.

laser beam —-—e—mae

mm
0220

g

—| Attention!
* | Running this function when the
detector does not detect a laser
beam (or is out of scale) will put the
device into an error state -

mp the ERR message will be displayed.
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3. TECHNICAL SPECIFICATION

4 accuracy settings:

- highest: 1 mm 1 mm
- high: 2mm 2 mm
- medium: Smm 5 mm
- rough: 10 mm 10 mm
Detector window size: 135 mm
Bubble Vials Accuracy: 3072 mm
Working time
(screen backlight off): 24 h
Automatic shutdown
(when no signal detected): 30 min
Power source: 4 x AA batteries
Resistance class: P54
Working temperature: -10°C do 50°C
Storage temperature: -20°C do 60°C
4. SET
- DWL-RD detector
- Grip

- User's manual
- 4 x AA batteries

5. ENVIRONMENTAL PROTECTION (DISPOSAL)

The device should be disposed of only in a designated
place. For mare information, please contact

a representative of PRO sp. z 0.0. or local institutions
responsible for waste management.

6. WARRANTY AND TECHNICAL SUPPORT

For warranty and service support purposes, please
contact your local dealer.



NOTATKI / NOTES
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@protoolsnarzedzia
@pro_tools_
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@09
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PRO sp. z 0. 0.
ul. Strazacka 76, 43-382 Bielsko-Biata, POLAND

www.firma-pro.com




