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Dziekujemy za zakup produktu PRO, niezawodnego i wytrzymatego
narzedzia dla profesjonalnych uzytkownikéw.

OPIS URZADZENIA

- Rotacyjny niwelator laserowy TYXER R2 z promieniem widzialnym o barwie czerwonej
- Do uzytku na zewnatrz oraz wewnatrz pomieszczen.

- Automatyczne, sterowanie silnikiem ustalanie zaréwno poziomu jak i pionu z mozliwoscig manualnego
ustawienia przechytu niezaleznie w dwach osiach X i Y.

- Klasa szczelnosci IP54

- Funkcja alarmu przechytu (TILT) bedacego wynikiem wstrzasu lub naruszenia pierwotnego potozenia
przyrzadu, po ktérym przyrzad nalezy zrestartowac recznie

- Tryb manualny do wyznaczania ptaszczyzny o dowolnym kacie nachylenia
- Dostepny w dwdch zestawach, do wyboru:
® 7 klasycznym odbiornikiem (detektorem) laserowym z dwoma
podswietlanymi wyswietlaczami, regulacja sygnatu akustycznego,
przetaczaniem doktadnosci (doktadna lub zgrubna) ‘
¢z cyfrowym odbiornikiem (detektorem) laserowym dodatkowo (F _—
0 powiekszonym polu $wiattoczutym i mozliwoscig wyswietlania -
odczytu w formie graficznej oraz w przeliczeniu na milimetry lub cale
- Dioda laserowa klasy 2 M, < TmW 635 nm

- Zasieg roboczy (srednica) 700m

0BStUGA URZADZENIA
- Wiaczanie/wylaczanie. Przycisk (&) stuzy do wigczania i wytaczania cP Ro
urzadzenia. Urzadzenie domyslinie wtgcza sie w trybie automatycznego TYXER R2

samopoziomowania. Urzadzenie mozna wytaczy¢ w dowolnym momencie
poprzez nacisniecie przycisku .

Automatyczne samopoziomowanie. Laser po wigczeniu przechodzi
domysinie w tryb samopoziomowania. Dioda @Y oraz wigzka lasera miga
podczas procesu samopoziomowania, po zakonczeniu ktérego dioda i
wigzka lasera zapali sie $wiattem statym, a gtowica lasera zacznie sie
obracaé. Miganie diody oraz szybkie miganie wigzki oznacza, ze — =
samaopoziomowanie nie jest mozliwe z powodu wyjscia poza zakres <V
samopoziomowania £5° — nalezy zmieni¢ pozycje urzadzenia na bardziej
pionowa i sprébowac ponownie.

Tryb manualny (reczny) do wyznaczania dowolnych spadkéw. Po wigczeniu naciénij przycisk(M) aby
wigczy¢ tryb manualny. Gtowica lasera zacznie sie obracac niezaleznie od tego w jakiej pozycji
znajduje sie urzadzenie. Powtdrne naciéniecie przycisku (M)spowoduje powrdt do trybu
automatycznego samopoziomowania.

Alarm Przechytu (TILT). Jest to funkcja, ktéra mozna aktywowac celem zapobiezenia
automatycznemu powrotowi do poziomu po wytraceniu z ustalonej pozycii, kiedy to nastapitoby
samoczynne wypoziomowanie z prawdopodobng zmiang wczesniej ustalonej wysokosci. W celu
aktywacii funkcji alarmu przechytu nalezy wigczyé urzadzenie w trybie automatycznego
samopoziomowania i przytrzymaé przycisk @ ok. 3s do momentu zmiany koloru diody Bz zielonego
na czerwony. Dioda [y bedzie miga¢ podczas samopoziomowania i nie krdcej niz 6 sekund — to czas
zwioki zazbrojenia sie alarmu. Gdy dioda @ zapali sie statym éwiattem czerwonym oznacza to,

ze alarm jest aktywny. Jesli praca lasera zostanie wtedy zaktdcona, rotujgca gtowica sie zatrzyma,
a wiazka lasera wraz z dioda Y zaczna migac.
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W tej sytuacji nalezy powracic¢ do trybu samopoziomowania poprzez nacisniecie przycisku @Y i
skontrolowaé pozycje lasera. Po upewnieniu sie, ze pozycja lasera jest poprawna mozna ponownie
wigczy¢ alarm TILT.

Tryh pracy ze skanowaniem. \/V tym trybie promien laserowy wychyla sie wahadtowo w jedna i drugg
strong i pozwala na prace w wyznaczonym zakresie bez emitowania wigzki w pozostatym - jest to
szczegolnie przydatne gdy na jednym terenie pracuje kilka urzadzen. Linia tworzona przez poruszajgcy
sie punkt swietlny jest wyrazniej widoczna niz podczas rotacji. Aby rozpoczac¢ prace w trybie
skanowania nalezy nacisna¢ przycisk {§ . Przycisk ten stuzy réwniez do zwigkszania i zmniejszania kata
skanowania. Obszar skanowania mozna przesuwac w lewo lub w prawo za pomocg przyciskow i

Predkosé rotacji. Predkosc rotacji mozna zwigkszac i zmniejszac za pomaoca przycisku .

Wysokie obroty stosuje sie gdy promien laserowy ma by¢ wyraZzniej widoczny, natomiast niskie obroty
stosuje sie w przypadku uzywania odbiornika laserowego aby zmniejszy¢ czestotliwosé jego sygnatu
dzwiekowego. Punkt wyswietlany przy zatrzymanej rotacji (O obr/min) mozna przesuwac w lewo lub w
prawo za pomoca przyciskow i .

Praca z nachyleniem w dwéch ptaszczyznach. Nacisnagé przycisk @ . Przechylanie ptaszczyzny lasera
w osi X" ustawia sie przy przyciskami < i » ,awosi Y- ¥ i A . Fizyczne celowniki obu osi
znajdujg sie w gérnej czesci ochraniacza gtowicy laserowej. Wartos¢ odchylenia od poziomu mozna
odczytac na facie niwelacyjnej. Rdznica poziomu 10 cm przy odlegtosci 10 m odpowiada odchyleniu1%.
Kontrola kalibracji. Umiescic laser 15 m od $ciany, tak by mdc rzutowac na nig os X. Witgczyé laser
w trybie automatycznego samopoziomowania. Zaznaczy¢ linie X1 na scianie. Obrdcic laser o 180° bez
zmiany jego wysokosci. Zaznaczy¢ poziom linii X2 i jesli wystepuje réznica — zmierzyé jg. Wykonac
analogiczny test dla Y1 i Y2. Jesli rdznica poziomu X1-X2 i/lub Y1-Y2 przekracza 3 mm przy dystansie
15 m nalezy skalibrowac urzadzenie.

Kalibracja. W/ celu skalibrowania urzadzenia zalecamy odestanie go do serwisu fabrycznego PRO sp. z
0.0. Pierwsza kalibracja w trakcie 24-miesiecznej gwarancji wykonywana jest bezptatnie.

Zgtoszenia mozna dokonaé m.in. za pomoca strony internetowej: www.firma-pro.com

tadowanie akumulatora. \Wyjmowany akumulator o pojemnosci 4000mAh mozna tadowaé zaréwno po
wyjeciu go z komory lasera jak i podczas pracy. Podtgcz tadowarke do portu USB-C znajdujgcego sie za
gumowa uszczelka. Uzyj tadowarki sieciowej dotgczonej do zestawu lub dowolnej innej o mocy
wyjsciowej 5V 2A (tadowarka telefonu, tadowarka samochodowa, powerbank, itp.]). Podczas tadowania
dioda nad portem USB-C Swieci sie na czerwono, a po zakonczeniu tadowania — na zielono. Petne
natadowanie catkowicie wyczerpanej baterii zajmuje ok. 3,5 godziny.

DETEKTOR WIAZKI LASEROWEJ

Laserowy Niwelator Rotacyjny TYXER R2 jest dostepny w dwach wariantach. Mozna wybra¢ zestaw z
klasycznym detektorem wigzki lub zestaw z cyfrowym detektorem wigzki, ktory ma wieksze pole Swiattoczute
oraz ma mozliwosé wyswietlania odczytu w formie graficznej i w przeliczeniu na milimetry lub cale.
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Klasyczny detektor wiazki laserowej

Zasilanie: bateria 4 x 1.5V LRO3 (AAA] - taczny czas pracy ok 40 godz.

Zasieg detekcji ok 300 m.
Whbudowane magnesy do mocowania do elementéw metalowych.

- wigczanie / wytacznie detektora
[El - ustawianie doktadnosci pomiaru: 1,5 mm, 2,5 mm

) - ustawianie gtosnosci dzwiekoéw detektora

2 - wskaznik polozenia wiaski m - wskazanie stanu baterii

A

v lasera wzgledem detektora D - koniecznosé wymiany baterii

- doktanos¢ pomiaru 2,5 mm

% - doktanos¢ pomiaru 1,5 mm

Cyfrowy detektor wiazki laserowej

Zasilanie: bateria 4 x 1.5V LRO3 (AAA) - taczny czas pracy ok. 40 godz.

Zasieg detekeiji ok 300 m

Jednostki pomiaru: mm, cale

Whbudowane magnesy do mocowania do elementéw metalowych
- wigczanie/ wytacznie detektora

- ustawianie doktadnosci pomiaru: 1,0mm, 5mm, 10mm
ustawianie gtosnosci dzwiekow detektora

¥ /777 LY L L,

Detektor wylacza sie automatycznie po ok 10m bezczynnosci. Aby przymocowaé
detektor do faty niwelacynej nalezy przykreci¢ zacisk mocujacy do tylnej czesci
obudowy detektora nastepnie zamocowac zacisk na tacie niwelacyjnej.

<) |

@ - krotkie przycisnigcie — wigczanie podswietlenia ekranu,
= diugie przycisniecie — zmiana jednostki pomiaru

% - dokianogé pomiaru 1 mm ¥ - wskaznik potozenia wigski m - wskazanie stanu baterii

% lasera wzgledem detektora _ koni 46 i i

v H koniecznos¢ wymiany baterii

2 - doktanos¢ pomiaru 5 mm = D y v

v Detektor wytacza sie automatycznie po ok 10m bezczynnosci. Aby przymocowaé
= - doklano$é pomiaru 10 mm  detektor do tfaty niwelacynej nalezy przykrecié¢ zacisk mocujacy do tylnej czesci
A obudowy detektora nastepnie zamocowac zacisk na facie niwelacyjnej.
ZASTOSOWANIE

Laserowy niwelator rotacyjny PRO TYXER R2 moze by¢ stosowany
do szeroko zakrojonych prac budowlanych oraz wykonczeniowych,
takich jak prace niwelacyjne, stolarskie, instalacyjne czy dekoracyjne.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Zraodfo lasera dioda pétprzewodnikowa 635 nm
moc <1 mW, klasa Il M

doktadnos¢ +1,0 mm/10 m (0,1 mm/1 m); £20"
doktadnosé pionownika +1,0 mm/1,5 m

promien obszaru dziatania 350 m

zakres roboczy 700 m ($rednica)

zakres samopoziomowania +5°

zasilanie akumulator Li-lon, 7,4V 4000 mAh
czas pracy ok. 45 godzin

klasa szczelnosci P54

wymiary 160 mm x 160 mm x 185 mm
waga (z bateriami) 3,0 kg

kat niwelatora 360°

temperatura pracy -20°C + 50°C

ZESTAW ZAWIERA
- Laserowy niwelator rotacyjny
PRO TYXER R2
- Akumulator Li-lon 7,4V 4000mAh
- Walizka transportowa
- Detektor czerwonej wigzki laserowej
z uchwytem do taty — klasyczny lub cyfrowy
- Tarcza celownicza laserowa
- Okulary laserowe
- tadowarka sieciowa, USB-C
- Instrukcja obstugi
- Pilot zdalnego sterowania

NMOCOUWANIE NA STATYWIE

ORAZ TYCZCE

W celu uzyskania stabilnej pozyciji pracy

laser moze byé mocowany na statywie.

Stuzy temu specjalne mocowanie

na gwint w podstawie urzadzenia.

Mocowanie jest przystosowane dla

statywow oraz akcesoriow na gwint 5/8".
ver 2.2 5



URZYMANIE | KONSERUWACJA

- Laser rotacyjny podczas uzytkowania na przestrzeni otwartej trzeba chroni¢ przed silnymi opadami
atmosferycznymi.

- W przypadku zamoczenia urzadzenia nalezy je starannie wytrze¢ przed wiozeniem do walizki lub etui.
Niezastosowanie sie do powyzszego moze spowodowac uszkodzenie wewnetrznych instalaciji urzadzenia.

- Do czyszczenia urzadzenia, a zwtaszcza okienek emiterow wiazek laserowych, nie wolno uzywacé benzyny,
rozcienczalnika, papieru toaletowego ani chusteczek higienicznych. W przeciwnym razie moze dojsc do
porysowania lub uszkodzenia, a w konsekwenciji do rozkalibrowania urzadzenia.

- Jesli urzadzenie spadnie lub zostanie uszkodzone mechanicznie, moze utraci¢ swoje wiasciwosci pomiarowe.

- W razie podejrzenia o rozkalibrowanie zaleca sie odestanie urzadzenia do producenta na powtdrng kalibracie
w celu przywrdcenia fabrycznych parametrow technicznych.

- Nalezy chroni¢ mechanizm samopoziomuijacy - wylgcz urzadzenie na czas przenoszenia oraz
po zakanczeniu pracy.

ZRSADY BEZPIECZENSTWA UZYTKOWANIA

- Nie patrzec bezposrednio na Zrédio promienia laserowego. Moze to spowodowac uszkodzenie wzroku.
Z tego powodu nie ustawia¢ przyrzadu na wysokosci oczu.

- Po transporcie, rowniez po upadku, sprawdzi¢ czy ustawienia przyrzadu nie ulegty naruszeniu. Doktadnosé
pracy lezy catkowicie po stronie uzytkownika, dlatego przypominamy o regularnym kontrolowaniu poprawnosci
dziatania przyrzadu. Sposcb kontroli opisany jest powyzej (kontrola kalibraciji, str. 4).

- Dbchodzenie sie z przyrzadem. Jest to przyrzad precyzyjny i dlatego nalezy obchodzi¢ sie z nim ze specjalng
troska. Chroni¢ przyrzad przed wstrzgsami, upadkami i wibracjami. Transportowac zawsze w futerale
z tworzywa sztucznego. Uzytkowac i przechowywac¢ w temperaturach podanych w danych technicznych.
Chociaz laser jest wodoodporny nalezy starac sie utrzymywacé go w stanie suchym.

- N przypadku zamoczenia nie wktadac do futeratu na diuzszy czas.

- Jezeli przyrzad ma by¢ przez diuzszy czas nieuzywany nalezy wyjac baterie, zaréwno z lasera jak i z
akcesoriow. Czysci¢ miekka, sucha sciereczka.

OCHRONA SRODOWISKA

Urzadzenie powinno zostaé poddane odpowiednim procesom utylizacji. Zuzyte urzadzenie nalezy oddac¢ do
utylizacji w specjalnym punkcie, zbierajgcym tego typu odpady. W celu uzyskania dodatkowych Informagii
nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem firmy PRO sp. z 0.0. lub lokalnymi wiadzami odpowiedzialnymi
za zarzadzanie odpadami.

GWARANCJA | SERWIS PRO sp. z 0.0.

ul. Strazacka 76,
W celach gwarancyjnych oraz wsparcia serwisowego nalezy kontaktowac 43-382 Bielsko-Biata, POLAND
sie z lokalnym sprzedawca urzadzenia. tel. +48 33818 39 09
Gwarancja udzielana na akumulatory przez PRO wynosi 6 miesiecy i liczy NIP 644-14-23-158
sig od daty zakupu. Po tym czasie pozostaje serwis pogwarancyjny. www.firma-pro.com
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Thank you for choosing a PRO product,
reliable and durable tool for the PROfessional user.

DEVICE DESRIPTION

- TYXER R2 rotary laser with a visible red beam
- For indoor and outdoor use

- Automatic, motor-controlled setting of both horizontal and vertical lines, with the option for manual
slope setting

- IPS4 class for protection against dust and rain

- TILT alarm function — in case of a shock or a change in the original position of the device, the alarm
lets the user know that the device must be reset manually

- Manual mode for determining any slope angle
- Available in two sets to choose from:

- with a classic laser receiver (detector] with two backlit displays,
acoustic signal adjustment, accuracy switching (fine or coarse)

- with a digital laser receiver (detector), additionally with an enlarged ‘
photosensitive field and the ability to display the reading in graphic - o
form and in millimeters or inches I

- Laser diode in 2M class, <1m W 635 nm

- Working range (diameter) 700m
OPERATION

- Turning ON and OFF. Button (&) is used to turn the device on and off. By
default, the device turns on in automatic self-leveling mode. The device CPRO
can be turned off at any time by pressing the button ().

- Automatic self-leveling. The laser turns on in self-leveling mode by

default. Diode B3 and the laser beam flash during the self-leveling

process, after which the diode and laser beam stop flashing and the
laser head starts to rotate. Flashing of the LED @y and rapid flashing of

the beam means that the rotating head is outside the self-leveling o

range of £5° - change the position of the device to a more vertical one goJ [ﬁpm' .{ fiv]

and try again. i

Manual mode for determining slopes. After switching on, press button < V] &

to activate manual mode. The laser head will start rotating regardless ?

of the position the device is in. Pressing button (M) again will return to
automatic self-leveling mode.

TILT alarm. This is a feature that can be activated to prevent automatic return to level after being

disturbed from a fixed position, where it would automatically self-level at a height different to the

one before the disturbance. To activate the tilt alarm function, turn on the device in automatic
self-leveling mode and hold down button @ for approx. 3 seconds until the color of the diode

changes from green to red. The diode Y will flash during self-leveling and for no less than 6

seconds - this is the delay time for arming the alarm. When the LED € lights up with a steady red

light, it means that the alarm is active. If the laser operation is then disturbed, the rotating head
will stop and the laser beam and the diode B3 will start to flash. In this situation, return to the
self-leveling mode by pressing the button @ and check the laser position. Once you have verified
that the laser position is correct, you can turn the TILT alarm back on again.

TYXER R2




- Scanning mede. In this mode, the laser beam swings back and forth allowing work in a designated
range without emitting the beam in the remaining range - this is especially useful when several
devices operate in one area. The line created by a moving light point is more clearly visible than during
rotation. To start working in scanning mode, press button. This button is also used to increase
a.nd decrease the scanning angle. The scanning area can be moved left or right using buttons & and
<

- Rotation speed. The rotation speed can be increased and decreased using button @

High speed is used when the laser beam is to be more clearly visible, while low speed is used when
using a laser receiver to reduce the frequency of its sound signal. The point displayed when rotation is
stopped (0 rpm) can be moved left or right using buttons & and .

- Working with an inclination in two planes. Press button @ The tilting of the laser plane in the "X"
axis is set with buttons € and P, and in the "Y" axis - with ¥ and A. The physical targeting sights of
both axes are located on the top of the laser head protector. The value of the inclination can be read
on a leveling staff. A level difference of 10 cm at a distance of 10 m corresponds to an inclination of 1%.

- Calibration check. Place the laser 15 m from a wall so that you can project the X axis onto it. Turn on
the laser in automatic self-leveling mode. Mark line X1 on the wall. Rotate the laser 180° without
changing the height. Mark the level of line X2 and if there is a difference, measure it. Perform the
same test for Y1 and Y2. If the difference in level X1-X2 and/or Y1-Y2 exceeds 3 mm at a distance of
15 m, the device should be calibrated.

- Calibration. To calibrate the device, we recommend sending it to the PRO sp. z o. o. factory service
center. The first calibration during the 24-month warranty period is performed free of charge.
Applications can be made via the website: www.firma-pro.com

- Battery charging. The removable 4000mAh battery can be charged both after removing it from the
chamber and during laser operation. Connect the charger to the USB-C port located behind the
rubber seal. Use the charger included in the set or any other with an output power of 5V 2A (phone
charger, car charger, power bank, etc.]. The diode abave the USB-C port is red when charging and
changes to green when the battery is full. It takes approximately 3.5 hours to fully charge a
completely depleted battery.

LASER BEAM DETECTOR

The TYXER R2 Rotary Laser Level is available in two set variants. The set can include either a classic beam
detector or a digital beam detector, which has a larger photosensitive field and has the ability to display the
reading in graphic form and in millimeters or inches.
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Classic laser beam detector

Power supply: battery 4 x 1.5V LRO3 (AAA)] - total operating time: approx. 40 hours
Detection range: approx. 300 m

Integrated magnets for mounting on metal surfaces

- detector power on/off

¥ /777 LY L L,

@ - measurement accuracy selection: 1,5 mm, 2,5 mm

l)) - detector sound volume adjustment

2 - laser beam position indicator m - battery status indicator

A .

v relative to the detector D - battery replacement required indicator

= - measurement accuracy 2,5 mm ) ) ) ) -

A The detector switches off automatically after approx. 10 minutes of inactivity.
v 15 To mount the detector on a leveling staff, attach the mounting clamp to the
A - measurement accuracy 1.0mm  poqn part of the detector housing, then secure the clamp onto the leveling staff.

Digital laser beam detector

Power supply: battery 4 x 1.5V LRO3 (AAA)] - total operating time: approx. 40 hours
Detection range: approx. 300 m

Measurement units: mm, inches

Integrated magnets for mounting on metal surfaces

- detector power on/off
a - measurement accuracy selection: 1,5 mm, 2,5 mm

- detector sound volume adjustment
- short press — backlight on, long press — unit selection

% - measurement accuracy 1 mm ? - laser beam position indicator m - battery status indicator
Y é relative to the detector D - battery replacement required indicator
2 - Measurement accuracy 5 mm
v The detector switches off automatically after approx. 10 minutes of inactivity.
o measurement accuracy 10 MM To mount the detector on a leveling staff, attach the mounting clamp to the

rear part of the detector housing, then secure the clamp onto the leveling staff.
APPLICATION

The PRO TYXER R2 rotary laser can be used in a wide range of construction and finishing works, such as
leveling, carpentry, installation works and others.

TECHNICAL SPECIFICATION SET INCLUDES:
- PRO TYXER R2 rotary laser level
Laser source: semiconductor diode = 635 nm - Li-lon 7.4V 4000mAh battery
Power: <1 mW class I| M - Transport case

+1,0mm/10m (0,1 mm/1 m); +20° Red laser beam detector with staff grip

Precision in horizontal plane: ) L
— classic or digital

Vertical plane: +1,0mm/1,5m - Laser targeting plate

Radius of the operating area: 350 m - Laser glasses

Working range: 700 m (diameter) - Charger, USB-C

Range of self-leveling: £5° - User manual

Power supply: Li-lon battery, 7.4V 4000mAh - Remote control

Working time: approx. 45 h TRIPOD MOUNT

Pratection class: P54 In order to obtain a stable working

Dimensions: 160 mm x 160 mm x 185 mm position, the laser can be mounted on a

Weight (inc!. batteries): 3.0kg tripod. This is achieved using a special

Angle of the level 260° thrgaded mount in Fhe pase of the .
device. The mount is suitable for tripods

Working temperature: -20°C + 50°C and accessories with a 5/8" thread.
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SAFETY OF USE

- Do not look directly at the source of the laser heam due to the risk of sight damage.
Therefore, do not position the instrument on the level of human eyes.

- Before use. After transport and following a drop or impact, check if instrument settings
are not changed. The user is fully responsible for accuracy of operation, therefore, remember about
regular functional checks. The checking procedure is described above.

- Handling the instrument. The instrument is a precise device and should be handled with care.
Protect it against vibrations, fall and impacts. For transport always use the plastic case.
Use and store in temperatures provided in the technical specifications. Although the laser is
water-resistant, try to keep it dry. Should the device get wet, do not store it in the case - let it dry
first.If the instrument is not going to be used for more than 30 days, remove the batteries both from
the laser and accessories. For cleaning use a soft and dry cloth.

MAINTENANCE AND CARE

- Protect the rotary laser against strong atmospheric precipitation when using it outdoors.

- When the instrument gets wet, wipe it dry before placing it in the case. Failure to do so may cause failure
of internal systems of the unit.

- Do not use petrol, paint thinners or other solvents, toilet paper or tissues for cleaning of the instrument,
particularly laser beam emitter windows. Otherwise there is a risk of scratching or damage, and, as a
consequence, changes in calibration of the instrument.

- If the instrument is mechanically damaged, its measuring properties may be diminished or lost.
- Protect the self-leveling mechanism by switching the instrument off for transport and after the work is finished.

- If de-calibration is suspected, it is recommended to send the unit to the manufacturer for re-calibration in order
to restore the original technical parameters.

ENVIRONMENTAL PROTECTION (DISPOSAL)

The device should be subjected to appropriate disposal processes. For this purpose, the used device
should be disposed of at a special collection point for this type of waste. For more information, contact
PRO sp. z 0.0. representative or the local authorities responsible for waste management.

IWARRANTY AND TECHNICAL SUPPORT

For warranty purposes and service support, please contact your local dealer.
The PRO guarantee for batteries and chargers is 6 months from the date of purchase. After that period, users
can order post-guarantee service.

PRO sp. z o.0.

ul. Strazacka 76, 43-382 Bielsko-Biata, POLAND
tel. +48 33 818 39 09, NIP 644-14-23-158
www.firma-pro.com
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